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A Komplexe Traktorfunktionen (Motor,
Getriebe, Hydrauli k, Schwingungstil g

A Hoherer Automatisierungsgrad

A Umfangreiche und komplexe
Steuerungs- und Regelungsfunktionen

A HoOhere Préazision

A Hohere Fahrgeschwindigkeiten
A GroRere Arbeitsbreiten

A Hohere Schlagkraft

A Hohere Effizienz

A Datenaustausch

A Notwendigkeit der Einfihrung
A Vereinheitlichung der Bedienung einer Buskommunikation
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Eigenschaften:
\ serielle Dateniibertragung, einfache Verdrahtung
Ubertragungsrate 250 kbit/s
Multimasterfahigkeit

Informationen konnen von allen Teilnehmern gelesen werden
Fehlertolerant
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CAN = Controller Area Network
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Nr. / Bezeichnung Inhalt

Teil 1: General Systembeschreibung; Busaufbau

Teil 2: Physical Layer Beschreibung der Hardware (Steckverb., Leitungen, elektrische
Kennwerte)

Teil 3: Data Link Layer Struktur der Botschaften, Methode, Datenformate, Prioritat, Adr.

Teil 4. Network Layer Netzwerk-Beschreibung, Anforderungen, Services

Teil 5: Network Management Layer Adressen-Vergabe, Management der Source-Adressen, Fehler

Teil 6: Virtual Terminal Anforderungen, Terminalgestaltung, Benutzeroberflache

Teil 7: Implement Messages, Application Layer Beschreibung der Botschaften zw. Traktor und Anbaugerat

Teil 8: Power Train Messages Beschreibung der Traktor-Botschaften

Teil 9: Tractor-ECU Network Interconnection Unit | Anforderungen an Traktorsteuergeréat, das die Verbindung zw.
Traktorinternen Bus und ISOBUS herstellt

Teil 10: Task Controller& Management Information | Dokumentation der Arbeitsschritte im Feld und Datenaustausch

Systems” Data Interchange mit Hof-PC; Auftragsvergabe und i bearbeitung

Teil 11: Mobile Data Element Dictionary Datenbank der Informationen fur den Task-Controller; Identifier
Teil 12: Diagnostics Fehlererkennung und 1 behandlung

Teil 13: File Server Zentrale Datenspeicherung und 1 zugriff

Teil 14: Sequence Control Automatikfunktionen, z.B. Headland-Managementsystem,

i nsbesondere f¢r Funktion AGe
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A ISOBUS Kabel, Stecker, Spannungsversorgung,..
A Steuergerat am Traktor (TECU)

A Steuergerat am Anbaugerat (Implement-ECU)

A Virtuelles Terminal (VT)

A Zusatzgerate wie Joystick, é
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AN AGRICULTURAL INDUSTRY
ot N : ELECTRONICS FOUNDATION

AEF 1 Agricultural Industry Electronics Foundation

A Gegrundet am 28.10.2008 .
c o . . @D LLRAAS
A 7 internationale Landmaschinenhersteller POTTINGER

A 2 Verbande
A General Members: tiber 170 Mitglieder

A Ziel: Anwendung und Umsetzung
von Elektronik Standards 5 smon
in der Landtechnikindustrie

4/ kverneland ﬁ
== group

@ onoee AAAGCO

Your Agriculture Company
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AEF ISOBUS CERTIFIED LABEL Flof s

AEF Certified

A Das neue AEF ISOBUS Certified Label mit neun kleinen Quadraten,
reprasentieren das gesamte Funktionalitaten-Konzept

A Das Konzept ist offen und erweiterbar
A Das Label wird fiir AEF zertifizierte Produkte benutzt
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www.aef-isohus-database.org

Quelle: AEF ATrain the
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AEF Certified
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Quelle: AEF ATrain the
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PHYSISCHES LABEL ol

AEF Certified

r

A ISOBUS Funktionalitaten

www.aef-isohus-gatabase.org

A Fur die Zukunft werden mehr Funktionalitaten erwartet,
deshalb ein offenes und erweiterbares Konzept

Quelle: AEF ATrain the
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AEF ISOBUS-FUNKTIONALITATEN Flof s
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AISOBUS-Funktionalit2ten sind eigenstand

A Nur Funktionalitaten, die in allen beteiligten Komponenten enthalten sind,
sind gemeinsam nutzbar

A ISOBUS Funktionalitaten sind ein offenes Konzept, neue Funktionalitaten
werden in der Zukunft definiert.

Quell: AEF ATrain the Traine g
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DIE AEF ISOBUS DATENBANK Flaf

A Web-basierte Anwendung, die einen schnellen und einfachen Zugang zu
ISOBUS-Informationen der Hersteller ermdglicht

A Liefert aktuelle, widerspruchsfreie und verlassliche Informationen tiber
die Kompatibilitat von Maschinen, Anbaugeraten, Terminals und
anderen Komponenten, die durch den neuen AEF ISOBUS
Konformitatstest zertifiziert wurden

www.aef-isobus-database.orq

Quelle: AEF ATrain the
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A AEF Spring Plugfest i Lincoln, USA
A AEF Fall Plugfesti Europe (Sep 2012 A Wieselburg)

Bild: BLT, AEF Plugfesq Wieselburg 2012
{1
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ELEKTRISCHE STECKDOSE | EINE
NEUE ENERGIEQUELLE AM TRAKTOR
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ANFORDERUNGEN AN EINEN LEISTUNGSANTRIEB F“LWMW

FUR EIN
BEN:

Neue Funktionen auf den Anbaugeraten
erfordern Antriebe mit hochster
Leistungsfahigkeit:

A Steuer- und Regelbarkeit

A hohe Wirkungsgrade

A Drehzahl- und Drehmomentregelung
A hohe Dynamik

A gute Integrierbarkeit in Steuerung

A einfache Bedienbarkeit

A moglichst einfacher Systemaufbau

Y und dadurch: er h?
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EIGENSCHAFTEN VON LEISTUNGSANTRIEBEN

Mechanik Hydraulik Elektrik
Leistungsquelle: Zapfwelle Hydraulikpumpe Generator
Drehbewegung + + +
Getriebe, Wellen Pumpe/Motor Elektromotor
Lineare Bewegung ~ + ~
Ketten, Zahnstangen Zylinder Hubmagnet,
Linearmotor
Drehzahlanderung - + +
Wirkungsgrad + - +
Verhéltnis Leistung / ~ + - [~

Gewicht
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SCHEMA EINES ELEKTRISCHEN ANTRIEBS
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Grafik: BLT Wieselburg
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TYPISCHE EIGENSCHAFTEN EINER PMSM o

A Hohes Anlaufdrehmoment

A Sehr hohe Dynamik (ms!)

A Kurzzeit Uberlastbar

A Drehzahl- / Drehmomentsteuerung

A Drehzahl- / Drehmomentinformation verfligbar
A Komplexe Steuerung notwendig

A Teuer!
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PROJEKTE MIT ELEKTRISCHEN ANTRIEBEN ,_.“Ln
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BT - motor / generator
_With and without
integrated inverter
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EECVT Prototype, 2005 Rauch Axis EDR, 2007

Bild: Prankl, BLT

H. Prankl / VDI AQEng2011 / Hannover Nov 2011



